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* O aumento do descarte inadequado de residuos

em Taquara e na Escola Teécnica Estadual  ,, ..o um grafico que comprova a
Monteiro Lobato CIMOL evidencia a necessidade  presensa dos lixos no chao.

N . . o . Pergunta que busca entender se os
de SO|U§O€S inovadoras. O Robo ECOlOgICO utiliza  alunos percebem ou n3o esses residuos.
ro b O,t i C a p a ra C O I eta r re S I,d u O S e e St i m u I a r a Vocé acredita ql:Ie nas dePe?déncias de_l Escola Técnica Estadual Monteiro Lobato existe a
conscientizacao ambiental entre os estudantes.

e A gestao de residuos carece de métodos
automatizados. O projeto propde um robd que
organiza o lixo escolar, unindo tecnologia,
educacao e sustentabilidade de forma pratica e

inovadora.
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Objetivos
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O principal objetivo do projeto é desenvolver um rob6 autbnomo para
a coleta de residuos reciclaveis nas dependéncias da Escola Técnica
Estadual Monteiro Lobato (CIMOL), em Taquara/RS. Alguns outros
objetivos sao:

e Estudar visio computacional (Teachable ® Treinar IA e simular navegagao
Machine) e mapeamento SLAM/LiDAR. autonoma no ambiente virtual.

® levantar dados de residuos com e Construir prototipo fisico e integrar
questiondrios, entrevistas e pré-modelo sensores, atuadores e IA.
no Webots.




Metodologia

O projeto do Robo Ecologico segue uma abordagem experimental e
bibliografica, combinando pesquisa tedrica, simulacoes virtuais e
desenvolvimento de prototipo fisico. Todas as etapas envolvem coleta e
analise de dados, definicao de requisitos, construcao e programacao do
robo, além de testes praticos em campo. uso do Diario de Bordo e da
Pasta de Anexos garante registro detalhado das decisdes, resultados e
validacao das acoes, integrando tecnologia, educacao e
sustentabilidade de forma estruturada e rastreavel. resuma esta parte



Metodologia
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Resultados alcancados
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Na Fase 1, consolidou-se a fundamentacao teodrica, destacando o uso do Teachable Machine
para identificar seis tipos de residuos e a integracao de SLAM com LiDAR para navegacao
precisa. O diagnostico escolar revelou que os residuos mais comuns sao papel, plastico e
restos de alimento, concentrados no ginasio, arquibancadas e banheiros, e que os alunos
reconhecem o impacto do lixo e apoiam acdes de conscientizacao. Com base nesses dados,
foi desenvolvido um pré-modelo do robd no Webots, permitindo testes iniciais de
locomocdo e sensores, e estimou-se um orcamento preliminar de RS 1.600,00. Os resultados
confirmam a viabilidade técnica e fornecem base solida para o prototipo fisico, contribuindo
para a educacao ambiental na escola.



Resultados alcancados

O desenvolvimento do modelo
no software Webots permitiu
compreender de forma pratica a
funcao e a necessidade de cada
componente utilizado,
fornecendo uma base sélida
para a construcao do prototipo
fisico.




Aplicabilidade dos resultados no 3
cotidiano da sociedade e 8

* O Rob6 Ecolégico promove a reducao de residuos, a conscientizacao
sobre o descarte correto e a educacao ambiental pratica, atendendo a
crescente demanda por solucoes sustentaveis. O projeto surgiu ao
observar os residuos espalhados pelo chao, que poluem o solo,
prejudicam a saude e degradam o meio ambiente. Esse problema
evidencia a urgéncia de intervencoes que aliem tecnologia e
sustentabilidade, tornando o espaco escolar mais limpo, seguro e
ecologicamente responsavel.



Criatividade e inovacao

*O Rob6 Ecologico transforma a preservacao ambiental em acao
concreta, unindo tecnologia e inteligéncia artificial para coletar e
classificar residuos de forma autonoma. Além de um robd, é uma
ferramenta de conscientizacao, inspirando sustentabilidade, inovacao
e cuidado com o planeta.



Consideracoes finais m

* A Fase 1 demonstrou que o Robo Ecologico é viavel, integrando
sensores, visao computacional e aprendizado de maquina, recebendo
boa aceitacao de estudantes e educadores, e servindo como base
solida para a construcao do prototipo fisico e a implementacao da
coleta autbnoma, promovendo educacao tecnologica e
conscientizacao ambiental.
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