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APRESENTACAO OBJETIVO GERAL

O trabalho propde a criacdo de materiais didaticos e Desenvolver materiais didaticos e audiovisuais.
audiovisuais na modalidade teoérica da Olimpiada

Brasileira de Robética. Vista a necessidade de Foco: preparacdao para a Olimpiada Brasileira de
democratizar o acesso a robética educacional, em Robotica (OBR), modalidade teorica.

escolas onde a falta de infraestrutura e de formacao

especifica limita a preparacao dos estudantes.

METODOLOGIA
Revisdo das provas da OBR (2020-2025).

RESULTADOS ALCANGCADOS

Integracao entre teoria e pratica;

Identificacdo de topicos recorrentes: C++ para

. . . o o Melhor preparo dos estudantes:
Arduino, Micro:bit e eletronica basica PTep

- . , 3 , Aumento no desempenho dos estudantes na prova
Producao de videoaulas com simulagées no Tinkercad e

- . . . teorica.
elaboracdo de PDF interativo com exercicios

comentados.

. int wvermelho = 13;

int amarslo 123

int verde = 11;

voeid setup()

{
pinMode (vermelhe, OUTEUT);
pinMode (amarelo, OUTPUT);
pinMode (verds, OUTPUT) ;

I
void loop()

digitalWrite (vermelho, HICH);
delay (5000} ;

digitalwWrite (vermelho, LOW);
digitalWrile(amarelo, HIGH);
delay (2000} ;

digitalwWrite (amarelc, LOW);
digitalWrite{verde, HIGH);
delay(5000);

digitalWrite (verde, LOW);
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Figura 1. Apostila impressa. Figura 2. Identidade Visual OBR 2025. Figura 3. Aula 1 - Semaforo com LEDs.

CONSIDERACOES FINAIS

O projeto cria um minicurso integrado e acessivel para a OBR, usando Google Classroom, videoaulas, PDF interativo e o
simulador Tinkercad. Soluciona a caréncia de material em portugués e democratiza o ensino de robética, permitindo a
preparacao autodidata de estudantes sem kits fisicos
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