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Substitua esta imagem por uma foto que represente seu projeto. 
Escolha uma imagem com boa qualidade de resolução.  

AedesTrap 4.0: 
uso de internet das coisas e automação para 

monitoramento de vetores de arboviroses



Apresentação

• O projeto AEDEStrap 4.0 se insere, propondo o uso de câmeras 
ESP32-CAM integradas ao sistema Arduino para monitorar e 
identificar, de maneira automatizada, mosquitos da espécie Aedes 
aegypti em armadilhas específicas. O projeto AEDEStrap 4.0 surge 
em um contexto de urgência global para o controle da proliferação 
do Aedes aegypti, mosquito que é o vetor de doenças graves como a 
dengue, zika e chikungunya.



Objetivos

• Desenvolver uma solução 
inovadora que utiliza 
inteligência artificial para 
identificar a mosquito Aedes 
aegypti, automatizando uma 
armadilha convencional. 



Metodologia

• A metodologia do desenvolvimento 
da AedesTrap 4.0 consistiu na 
integração de tecnologias de 
inteligência artificial e IoT em uma 
armadilha equipada com sensores e 
câmeras controladas por Arduino, 
com imagens processadas por uma 
IA treinada para identificar 
mosquitos Aedes aegypti, e os dados 
monitorados e visualizados por meio 
de um aplicativo.



Resultados alcançados

• O projeto AedesTrap 4.0 instalou 10 armadilhas para monitorar o 
Aedes aegypti, com 7 registrando o mosquito. Imagens capturadas 
por sensores foram analisadas por uma IA, que identificou o Aedes 
com sucesso. Um aplicativo permite o monitoramento remoto em 
tempo real, e o sistema é energeticamente autônomo, utilizando 
energia solar.



Resultados alcançados

• A AedesTrap 4.0 é um sistema é energeticamente autônomo, 
utilizando energia solar.



Aplicabilidade dos resultados no 
cotidiano da sociedade

• O AedesTrap 4.0 pode ser usado no cotidiano para monitorar áreas 
com alto risco de proliferação do Aedes aegypti, ajudando no 
combate à dengue, zika e chikungunya. Governos e comunidades 
podem instalar as armadilhas em locais estratégicos, como parques 
e áreas residenciais, para identificar focos do mosquito em tempo 
real. O uso do aplicativo permite que autoridades de saúde 
acompanhem rapidamente as áreas afetadas e tomem medidas 
preventivas, enquanto a autonomia energética facilita o uso 
contínuo em locais remotos, sem necessidade de manutenção 
constante.



Criatividade e inovação

• O AedesTrap 4.0 é inovador por usar monitoramento automatizado 
com sensores e câmeras, identificar o Aedes aegypti com IA de 
forma precisa, permitir monitoramento remoto em tempo real via 
aplicativo, e operar de forma autônoma com energia solar, ideal 
para áreas sem acesso à eletricidade.



Considerações finais

• O projeto AedesTrap 4.0 oferece uma solução eficaz para combater 
o Aedes aegypti, usando IA, monitoramento em tempo real e 
autonomia energética. Sua aplicação prática pode ajudar a 
detectar focos de proliferação rapidamente e reduzir o impacto das 
doenças transmitidas pelo mosquito.
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